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IDA*

c.=1 (* inizializzazione profondia di taglio *)
L :=listanodi iniziali del problema
|F L evuota THEN
c.=ctl, GOTO 2
n:=primo nodo di L
|F goal-test(n)

THEN RETURN n con il relativo cammino dal nodo iniziale

ELSE
L:=L-{n}
L:=L+{n |n figliodinef(n') <=c}
GOTO 3.




